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РазделI .Комплекс основных характеристик образования: объем, 

содержание, планируемые результаты 

 

Пояснительная записка программы 

 
Многие аспекты современной жизни - научно-технический прогресс, автоматизация 

производства, освоение космического пространства и т.д., немыслимы без успехов в области 

робототехники. Информатика -основа робототехники. Знания по данному предмету являются 

начальной базой для изучения специальных профессиональных дисциплин, в том числе 

моделированию, программированию роботов. 

Робототехника является мощным орудием развития интеллектуальных и творческих 

способностей обучающихся, знакомит с физическими основами современного производства и 

техники. 

Обучающиеся в необычной форме увлекательных занятий, опытным путѐм овладевают 

научными знаниями основных понятий и законов смежных дисциплин, таких как физика, 

умениями решать физические задачи разного уровня сложности, навыками проведения 

физических экспериментов и анализа их результатов. 

Дополнительная общеобразовательная программа «Юный конструктор» составлена в 

соответствии с правовыми и нормативными документами: 

1. Федеральный Закон от 29.122012 г. № 273-ФЗ (ред. от 31.07.2020) «Об образовании в 

Российской Федерации» (с изм. и доп., вступ. в силу с 01.08.2020); 

2. Федеральный Закон от 14.04.2021 г. №127-ФЗ «О внесении изменений в Федеральный 

закон «О физической культуре и спорте в Российской Федерации» и Федеральный закон «Об 

образовании в Российской Федерации»; 

3. Стратегия развития воспитания в Российской Федерации до 2025 года, утвержденная 

распоряжением Правительства РФ от 29.05.2015 г. № 996-р.; 

4. Концепция развития дополнительного образования детей до 2030 года, утвержденная 

распоряжением Правительства РФ от 31.03.2022 г. № 678-р; 

5. ПриказМинистерства образованияинаукиРоссийскойФедерацииот23.08.2017г. 816 
«Об утверждении Порядка применения организациями, осуществляющими образовательную 

деятельность, электронного обучения, дистанционных образовательных технологий при 

реализации образовательных программ»; 

6. Приказ МинистерствапросвещенияРоссийской Федерации от 03.09.2019г.№467 «Об 

утверждении Целевой модели развития региональных систем дополнительного образования 

детей»; 

7. Приказ Минобрнауки России N9 882, Минпросвещения России № 391 от 05.08.2020 г. 

(ред. от 26.07.2022 г.) «Об организации и осуществлении образовательной деятельности при 

сетевой форме реализации образовательных программ»; 

8. ПриказМинистерстватрудаисоциальнойзащитыРоссийскойФедерацииот22.09.2021 г. № 

4652н «Об утверждении профессионального стандарта «Педагог дополнительного образования 

детей и взрослых»; 

9. ПриказМинистерствапросвещенияРоссийскойФедерацииот27.07.2022г.№629 

«Об утверждении Порядка организации и осуществления образовательной деятельности по 

дополнительным общеобразовательным программам»; 

10. Письмо Министерства образования и науки РФ от 18.11.2015 г. № 09-3242 «О 

направлении методических рекомендаций по проектированию дополнительных 

общеразвивающих программ (включая разноуровневые программы) разработанные 

Минобрнауки России совместно с ГАОУ ВО «Московский государственный педагогический 

университет», ФГАУ «Федеральный институт развития образования», АНО ДПС) «Открытое 

образование»; 



 
 

11. ПисьмоМинистерстваобразованияинаукиРоссийскойФедерацииот28.08.2015г. 

№АК-2563/05 «О методических рекомендациях по организации образовательной 

деятельности с использованием сетевых форм реализации образовательных программ»; 

12. Постановление Главногогосударственного санитарноговрачаРФот 28.09.2020г. № 

28«ОбутвержденииСанПиН2.4.3648-20«Санитарно-эпидемиологическиетребованиякорганизациям 

воспитания и обучения, отдыха и оздоровления детей и молодежи»; 

13. ЗаконКурскойобластиот09.12.2013г.121-3КO(ред.от14.12.2020г.№113-ЗКО) 

«Об образовании в Курской области». 

Направленность программы-техническая; 

Актуальность 

Люди постоянно совершенствуют среду своего обитания, дополняя еѐ новыми 

элементами. В современном мире человека повсюду сопровождают автоматизированные 

устройства. Самые сложные и умные из этих устройств называются роботами. Так, 

робототехника постепенно становится частью нашей жизни и востребованным видом 

деятельности в детском творчестве. С помощью данной программы обучающиеся 

познакомятсяс удивительныммиромроботови разберутсяв основах новойприкладной науки – 

робототехники. Научатся собирать из деталей конструкторов модели робототехнических 

устройств и программировать их для выполнения заданных действий. Они помогут лучше 

понять,покакимзаконами правилам существует мирреальных машин и механизмов.Занятия 

робототехникой являются одним из важных способов познания мира машин и механизмов. 

Это первые шаги школьников в самостоятельной деятельности в области техники. Программа 

предлагает сделать эти шаги посредством проектной деятельности, ведь обучение 

проектированию позволяет формировать у учащихся такие умения как: планирование своей 

деятельности и осуществление еѐ в соответствии с выработанным планом; планирование 

работы другого (других) для достижения определѐнного результата; анализ имеющихся 

ресурсов для предстоящей деятельности, включая собственные знания; постановку задач по 

сформулированной цели для последующего решения; анализ полученных результатов на 

соответствие требованиям задачи или поставленной цели; предъявление и представление хода 

проделанной работы и еѐ результата. Таким образом, начальное обучение проектированию, 

организованное в процессе занятий робототехникой, поможет обучающимся освоить такие 

способы действия, которые окажутся необходимыми в их будущей жизни. 

Новизна 

Программой предусмотрены новые методики преподавания, в том числе - обучение с 

использованием компьютерных технологий, нововведений в математической части курса, 

учитывающиетребования,предъявляемыеотдельнымиразделамиинформатики,олимпиадами 

школьников и конкурсами различных уровней. 

В Программе предусмотрено значительное увеличение активных форм работы, 

направленных не только на вовлечение обучающихся в научно- исследовательскую 

деятельность и обеспечение понимания ими физических основ окружающего мира, но и на 

приобретение навыков и умений самостоятельно искатьновуюинформациюиразличные 

путирешениязадачразногоуровня сложности. 

Отличительные особенности программы Отличительной особенностью данной 

программы является деятельный подход к воспитанию, образованию и развитию ребенка. 

Программа предполагает межпредметные связи, тесно переплетаясь со школьными 

предметами: математикой, информатикой, физикой, биологией, технологией. 

Адресатомпрограммыявляютсяучащиеся13-15летбезучетагендерных различий 

Уровеньпрограммы:стартовый. 

Формаобучения-очная 

Объем и сроки освоения программы: занятия проводятся 1 раза в неделю по 1 
академическому часу. Продолжительность занятия – 45 минут. Объем 36 часов. 



 
 

Режимзанятий:Занятияпроводятся1развнеделюпо1академическомучасу 

 

Формыпроведения занятий: 

- занятие–практикум; 

- занятие–эксперимент; 

- занятие–творческаямастерская; 
- тренировочныезанятия; 

- публичнаяистендоваяпрезентация(моделей,проектов); 

- итоговыеучебныезанятия(поразделампрограммы); 

- занятие–соревнование; 
- виртуальнаяэкскурсия; 

- защитатворческихпроектов. 

 
Цель,задачиирезультатвоспитательнойработы: 

Цель: развитие творческих способностей школьников в процессе создания роботов 

средствами конструирования, программирования и проектной деятельности. Поставленные 

цели будут достигнуты при решении следующих задач. 

Задачи: 

Обучающие 

- познакомить обучающихся с конструктором КЛИК: деталями, устройствами, 

механизмами и средой программирования КЛИК; 

- сформировать навыки творческой проектной деятельности (создание 

проекта,подготовка презентации и защита проекта) с целью участия в соревнованиях по 

робототехнике; 

Воспитательные 

- воспитывать внимание, аккуратность, целеустремленность, усидчивость, 

организационноволевые качества личности: терпение, волю, самоконтроль; 

- совершенствоватькоммуникативныенавыкидетейприработевпаре,коллективе, 

распределении обязанностей. 

Развивающие 

- развитие умения излагать мысли в четкой логической последовательности, отстаивать 

свою точку зрения, анализировать ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы 

путем логических рассуждений; 

- развитие умения работать над проектом в команде, эффективно распределять 

обязанности; личностные; 

- развивать личностную мотивацию к техническому творчеству, изобретательности; - 

формировать общественную активность личности, гражданскую позицию; 

- формироватьнавыкиздоровогообразажизни. 

Образовательная деятельность по данной программе осуществляется на русском языке, 

в соответствии с частью 1 статьей 14 Федерального закона «Об образовании в Российской 

Федерации» № 273-ФЗ от 29 декабря 2012 года. 

Формаобучения–очная. 

Методыобучения: 

 словесный(рассказ,беседа,лекция); 

 наглядный(показ,демонстрация,экскурсия); 

 практический(выполнениеупражнений) 

 объяснительно–иллюстративныйметод; 

 методпроблемногоизложенияматериала. 

 

 

 
 

Результат воспитания: 



 
 

Личностными результатами изучения дополнительной общеобразовательной 

программы «Юный конструктор» являются: 

 демонстрация обучающимися устойчивого интереса к техническому 

моделированию и робототехнике; 

 мотивированное участие в соревнованиях, конкурсах и проектах, 

устойчивое следование в поведении социальным нормам и правилам межличностного 

общения; 

 навыкисотрудничествавразныхситуациях,уважительноеотношениек 

труду 

 

Метапредметныерезультаты: 

Познавательные: 
- знаетназначениесхем,алгоритмов; 
- понимаетинформацию,представленнуювформесхемы; 

- анализируетмодельизучаемогообъекта; 

- используетинформацию,исходяизучебнойзадачи; 

- запрашиваетинформацию упедагога. 

Коммуникативные: 

-устанавливаеткоммуникациюсучастникамиобразовательнойдеятельности; 

- задаѐтвопросы; 

- реагируетнаустныесообщения; 

- представляеттребуемуюинформациюпозапросупедагога; 

- используетумениеизлагатьмысливлогическойпоследовательности; 

- отстаиваетсвоюточкузрения; 

- взаимодействуетсовзрослымиисверстникамивучебнойдеятельности; 

- умеетвыполнятьотдельныезаданиявгрупповойработе. 

Регулятивные: 

- определяетцелииследуетимвучебной деятельности; 

- составляетпландеятельностиидействуетпо плану; 

- действуетпозаданномуобразцуилиправилу,удерживаетправило,инструкциюво времени; 

- контролируетсвоюдеятельностьиоцениваетеѐрезультаты; 

- целеустремленинастойчиввдостижениицелей,готовкпреодолениютрудностей; 

- адекватновоспринимаетоценкудеятельности; 

- демонстрируетволевыекачества. 

 

Предметныерезультаты: 

- знает,чтотакоеробот,правила робототехники; 
- классифицируетроботов(бытовой,военный,промышленный,исследователь); 
- знаетисториюсозданияконструктораКЛИК,особенностисоединениядеталей; 

- называетдетали, устройстваидатчикиконструктораКЛИК,знаетихназначение; 

- знаетномера,соответствующиезвуками картинкам; 

- знаетвидыпередач; -собираетмодельроботапосхеме; 

- составляетпростейшийалгоритмповеденияробота; 

-имеетпредставлениеосредепрограммированияКЛИК,палитре,используетблоки программ, 

входы для составления простейших программ для управления роботом; 

-создаетприпомощиблоковпрограммзвуковоеивизуальноесопровождениеработы робота; 

-имеет представление об этапах проектной деятельности, презентации и защите проекта 

по плану в устной форме; 

- имеетопытучастиявсоревнованияхпоробототехникевсоставегруппы. 

Видыформыисодержаниедеятельности. Виды: 

Работасколлективом обучающихся: 

- обучениеуменияминавыкаморганизаторскойдеятельности,самоорганизации, 

формированию ответственности за себя и других; 



 
 

- развитиетворческогокультурного,коммуникативногопотенциаларебятвпроцессе 

участия в совместной общественно – полезной деятельности; 

 

Формы: 

-мероприятия - события, занятия, ситуации в коллективе, организуемые педагогами 

или кем-нибудь другим для учащихся с целью непосредственного воспитательного 

воздействия на них. 

-дела - общая работа, важные события, осуществляемые и организуемые членами 

коллектива на пользу и радость окружающим людям и самим себе. 

-игры - воображаемая или реальная деятельность, целенаправленно организуемая в 

коллективе учащихся с целью отдыха, развлечения, обучения. 

 
Календарныйпланвоспитательнойработы 

 

№п/п Наименование 

мероприятия,события 

Задачи Срокипроведения Форма проведения 

1. Беседа, рассказ об 

истории развития 

робототехники, о первых 

конструкторахвРоссиии в 

мире, использовании 

программируемых 

роботах для пользы 

человека 

Развитие чувства 

уваженияигордости 

за свою страну, 

уважениекученым 

Втечениегода Сообщения, 

реферат, 

презентации 

2. Подготовкаработ и 

участие в конкурсах, 

научно-практических 

конференциях. 

Формирование 

коммуникативной 

компетентности в 

общении и 

сотрудничествесо 

сверстниками и 

учителем, 

формирование 

практических 

умений,умения 

выражатьсвоимысли, 

выслушивать 

собеседника,понимать 

его точку зрения, 

познавать право 

другого человека на 

иное мнение. 

Втечениегода Участие в 

конкурсах, 

выставки работ, 

защитапроектов 

 
Современный национальный воспитательный идеал – это высоконравственный, 

творческий, компетентный гражданин России, принимающий судьбу Отечества как свою 

личную, осознающий ответственность за настоящее и будущее своей страны, укоренѐнный в 

духовных и культурных традициях многонационального народа РФ. 

Исходя из этого воспитательного идеала, в программе особое внимание уделяется освещению 

таких вопросов, как любовь к Родине, месту, где родился и вырос, школе, своей семье; чувство 

коллективизма, сплочѐнность и ответственность. Основываясь на базовых для нашего общества 

ценностях (таких как:любовьксебе,семья,общественнаяжизнь,самодисциплина, 

честность,здоровье,оптимизм,терпение,толерантность,духовноеразвитие,уважение, 



 
 

творческая реализация, надежда, благодарность, вера), формулируется общая цель воспитания 

– личностное развитие школьников. 

Программавоспитаниянаправленанаформированиедуховногоинравственногоразвития, реализацию 

творческого потенциала, здорового образа жизни обучающихся. 

 

Задачи: 

 
Образовательные 

 Умениепрезентоватьсвоюисследовательскуюилипроектнуюработу; 

 Знаниепроблемныхвопросов 

 Защитапроектовиисследований. 

Личностные: 

 Культурасамопрезентации; 

 Общественнаяактивность; 

 Адекватнаясамооценка. 

Метапредметные: 

 Мотивациякобучению; 

 Умениепроводитьсамоанализдеятельности; 

 Высокаяпотребностьксаморазвитию; 

 Интересыобластиисследовательскойдеятельности. 

 
Учебныйплан 

 

№ НазваниеразделаДООП,темы занятия Количество 
часов 

1. Вводноезанятие«ОбразовательнаяробототехникасконструкторомКЛИК». 1 

2. ИзучениесоставаконструктораКЛИК. 1 

2.1. КонструкторКЛИКиегопрограммноеобеспечение. 1 

2.2. ОсновныекомпонентыконструктораКЛИК. 1 

2.3. Сборкароботанасвободнуютему.Демонстрация. 1 

3. Изучениемоторовидатчиков. 1 

3.1. Изучениеисборкаконструкцийсмоторами. 2 

3.2. Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомрасстояния. 1 

3.3. Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомкасания,цвета. 1 

4. Конструированиеробота. 3 

4.1. Сборкамеханизмовбезучастиядвигателейидатчиковпоинструкции. 1 

4.2. Конструированиепростогороботапоинструкции. 2 

4.3. Сборкамеханизмовсучастиемдвигателейидатчиковпоинструкции. 1 

4.4. Конструированиеробота-тележки. 1 

5. Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера. 1 

5.1. Понятие«программа»,«алгоритм».Написаниепростейшихпрограммдля робота 
по инструкции. 

2 



 
 

 

5.2. Написаниепрограммдлядвиженияроботачерезменю контроллера. 1 

6. ЗнакомствососредойпрограммированияКЛИК. 2 

6.1. Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки». 1 

6.2. ИнтерфейссредыпрограммированияКЛИКиработасней. 1 

6.3. Написаниепрограммдлядвиженияроботапообразцу.Запускиотладка программ. 1 

7. Изучениеподъемныхмеханизмовиперемещенийобъектов. 2 

7.1. Подъемныемеханизмы. 1 

7.2. Конструированиесобственногороботадляперемещенияобъектови 

написаниепрограммы. 

1 

8. Учебныесоревнования. 1 

8.1. Учебноесоревнование:Игрыспредметами. 1 

9. Творческиепроекты. 1 

9.1 Школьныйпомощник. 1 

10. Заключительноезанятие.Подведениеитогов. 1 

Итого: 36 

 

Содержаниеучебногоплана 

 
Раздел1.Вводноезанятие. 

Показ презентации «Образовательная робототехника с конструктором КЛИК». 

Планирование работы на учебный год. Беседа о технике безопасной работы и поведении в 

кабинете и учреждении. Вводный и первичный инструктаж на рабочем месте для 

обучающихся. 

Раздел2.ИзучениесоставаконструктораКЛИК. 

Тема2.1.КонструкторКЛИКиегопрограммноеобеспечение. 

Знакомство с перечнем деталей, декоративных и соединительных элементов и систем 

передвижения. Ознакомление с примерными образцами изделий конструктора КЛИК. 

Просмотр вступительного видеоролика. Беседа: «История робототехники и еѐ виды». 

Актуальность применения роботов. Конкурсы, состязания по робототехнике. Правила работыс 

набором-конструктором КЛИК и программным обеспечением. Основные составляющие среды 

конструктора. Сортировка и хранение деталей конструктора в контейнерах набора. Тестовое 

практическое творческое задание. Формы и виды контроля: Входной контроль знаний на 

начало учебного года. Тестирование. Оценка качества теста и изделий. 

Тема2.2.ОсновныекомпонентыконструктораКЛИК. 

Изучение набора, основных функций деталей и программного обеспечения 

конструктора КЛИК. Планирование работы с конструктором. Электронные компоненты 

конструктора. Начало работы. 

 

 
Тема2.3.Сборкароботанасвободнуютему.Демонстрация. 



 
 

Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, цвета и силы). 

Изучение причинно-следственных связей. Сборка собственного робота без инструкции. Учим 

роботов двигаться. Демонстрация выполненнойработы. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел3.Изучениемоторовидатчиков. 

Тема3.1.Изучениеисборкаконструкцийсмоторами. 

Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид моторов. Конструирование экспресс- 

бота. Понятие сервомотор. Устройство сервомотора. Порты для подключения сервомоторов. 

Положительное и отрицательное движение мотора. Определение направления движения 

моторов. Блоки «Большой мотор» и «Средний мотор». Выбор порта, выбор режима работы 

(выключить, включить, включить на количество секунд, включить на количество градусов, 

включить на количество оборотов), мощность двигателя. Выбор режима остановки мотора. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема3.2.Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомрасстояния. 

Объяснение целей и задач занятия. Понятие «датчик расстояния» и их виды. Устройство 

датчика расстояния и принцип работы. Выбор порта и режима работы. Сборка простых 

конструкцийсдатчикамирасстояний. 

Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема3.3.Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомкасания, цвета. 

Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим измерения. Режим сравнения. 

Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. Работа блока переключения с проверкой 

состояния датчикакасания.Сборкапростых конструкций с датчиком касания. Презентация 

работы.Взаимооценка,самооценка.Объяснениецелейизадачзанятия.Датчикцвета предмета. 

Внешний вид датчика и его принцип работы. Междисциплинарные понятия: причинно- 

следственная связь. Изучение режимов работы датчика цвета. Сборкапростых конструкций с 

датчиками цвета. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

 

Раздел4.Конструированиеробота. 

Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по 

инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Изучение механизмов.Первые шаги. Зубчатые 

колеса. Промежуточное зубчатое колесо. Коронные зубчатыеколеса. Понижающая зубчатая 

передача. Повышающая зубчатая передача. Шкивыиремни.Перекрестнаяременная передача. 

Снижение, увеличение скорости. Червячная зубчатая передача, кулачок, рычаг. Сборка 

простых конструкций по инструкции. Презентация работы.Взаимооценка, самооценка. 

Тема4.2.Конструированиепростогороботапоинструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Сборка робота по инструкции. 

Разбор готовой программы для робота. Запуск робота насоревновательном поле. Доработка. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по 

инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися 

результатов работы. Актуализация полученных знаний раздела 3. Сборка различных 

механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Тема4.4.Конструированиеробота-тележки. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися 
результатовработы.Сборкапростогоробота-тележки.Улучшениеконструкцииробота. 



 
 

Обсуждение возможных функций, выполняемых роботом-тележкой. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Раздел5.Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера. 

Тема 5.1 Понятие «программа»,«алгоритм».Написаниепростейших программ для 

робота по инструкции. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Алгоритмдвиженияроботапокругу,вперед-назад, 

«восьмеркой» и пр. Написание программы по образцу для движения по кругу через меню 

контроллера. Запуск иотладка программы. Написание других простых программ на выбор 

учащихся и их самостоятельная отладка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 5.2 Написание программ для движения робота через меню 

контроллера. 

Объяснение целей и задач занятия. Характеристики микрокомпьютера КЛИК. 

Установка аккумуляторов в блок микрокомпьютера. Технология подключения к 

микрокомпьютеру (включение и выключение, загрузка и выгрузка программ, порты USB, 

входаи выхода).Интерфейсиописание КЛИК(пиктограммы,функции, индикаторы). Главное 

менюмикрокомпьютера (мои файлы, программы, испытай меня, вид, настройки). Создание 

пробных программ для робота через меню контроллера. Презентация работы. Взаимооценка, 

самооценка. 

Раздел6.ЗнакомствососредойпрограммированияКЛИК.Тема6.1.Понятие«среда 

программирования», «логические блоки». 

Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки».Показ написанияпростейшей 

программы для робота. Интерфейс программы КЛИКиработасним.Написаниепрограммы 

длявоспроизведениязвукови изображения пообразцу.Презентацияработы.Взаимооценка, 

самооценка. 

Тема6.2.ИнтерфейссредыпрограммированияКЛИКиработасней. 

ОбщеезнакомствосинтерфейсомПО.Самоучитель.Панельинструментов. Палитракоманд. 

Рабочее поле. Окно подсказок. Окно микрокомпьютера КЛИК. Панель конфигурации. 

Тема6.3.Написаниепрограммдлядвиженияроботапообразцу.Запускиотладка программ. 

Объяснение целей и задач занятия. Понятие «синхронность движений», «часть и целое». 

Сборка модели Робота-танцора. Экспериментирование с настройками времени, чтобы 

синхронизировать движение ног с миганием индикатора на Хабе. Добавление движений для 

рук Робота-танцора. Добавление звукового ритма. Программирование на движение 

срегулярными интервалами. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 7. Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов. Тема 7.1. 

Подъемные механизмы. 

Объяснение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в жизни. Обсуждение с учащимися 

результатов испытаний. Конструирование подъемного механизма. Запуск программы, чтобы 

понять, как работают подъемные механизмы. Захват предметов одинакового веса, но разного 

размера (Испытание № 1). Подъем предметов одинакового размера, но разного веса 

(Испытание № 2). Внесение результатов испытаний в таблицу. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Тема 7.2. Конструирование собственного робота для перемещения объектов и написание 

программы. 

Объяснение целей и задач занятия. Сборка и программирование модели «Вилочный 

погрузчик». Разработка простейшей программы для модели. Изменение программы работы 

готовоймодели.Сборкамоделисиспользованиеминструкциипосборке,наборна 



 
 

компьютерепрограммы,подключениемоделиккомпьютеруизапуск программы.Презентация 

работы. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел8.Учебныесоревнования.Тема8.1.Учебноесоревнование:Игрыспредметами. 

Объяснение целей и задач занятия. Обсуждение, как можно использовать датчик 

расстояния для измерения дистанции. Обсуждение соревнований роботов и возможностей 

научить их отыскивать и перемещать предметы. Знакомство с положением о соревнованиях. 

Сборка Тренировочной приводной платформы, манипулятора, флажка и куба. Испытаниедвух 

подпрограммдля остановки Приводнойплатформы перед флажком, чтобы решить,какая из них 

эффективнее. Добавление нескольких программных блоков, чтобы опустить манипулятор 

Приводной платформы ниже, захватить куб и поставить его на расстоянии по меньшей мере 

30 см от флажка. Эстафетная гонка. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел9.Творческиепроекты. 

Тема9.Школьныйпомощник. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Распределениенагруппы(сменасоставагрупп). 
Работанадтворческимпроектом:Сборкароботанатему 

«Школьный помощник». Создание программы. Создание презентации. Тестирование готового 

продукта. Доработка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. Рефлексия. 

10. Заключительноезанятие.Подводимитоги. 

Конструирование робототехнических проектов. Построение пояснительных моделей и 

проектных решений. Разработка собственной модели с учѐтом особенностей формы и 

назначения проекта. Оценка результатов изготовленных моделей. Документирование и 

демонстрация работоспособности моделей. Использование панели инструментов при 

программировании. Исследование в виде табличных или графических результатов и выбор 

настроек. Формы и виды контроля: Защита итогового творческого проекта. 

 

Планируемыерезультаты 

 
Предметные: 

 Умениепрезентоватьсвоюисследовательскуюилипроектнуюработу; 

 Знаниепроблемныхвопросов 

 Защитапроектовиисследований. 

Личностные: 

 Культурасамопрезентации; 

 Общественнаяактивность; 

 Адекватнаясамооценка. 

Метапредметные: 

 Мотивациякобучению; 

 Умениепроводитьсамоанализдеятельности; 

 Высокаяпотребностьксаморазвитию; 

 Интересыобластиисследовательскойдеятельности. 

 
РазделII.Комплексорганизационно-педагогическихусловий, 

включающий формы аттестации 
 

Календарно-учебныйграфик 

НачалоучебногопериодаопределяетсяУставом; 



 
 

Количествоучебныхнедель -34 

Срокиитоговойаттестации-согласноплана 

Условияреализациипрограммы 

Для проведения занятий имеется отдельный кабинет, созданный на базе центра «Точка роста». 
Оснащение процесса обучения согласно программе, обеспечивается компьютерами, 

мультимедийным проектором, экраном, робототехническим конструктором «КЛИК» 

Справочныепособия:словари,сборники,энциклопедии 

Видыконтроля: 

Для   управления    качеством    программы    осуществляется    входящий,    текущий, 
промежуточный и итоговый контроль над достижением планируемых результатов. 

Входящий контроль проводится в форме беседы в начале учебного годадля определения 

уровня знаний и умений детей на момент начала освоения программы. 

Текущий контроль проводится в течение всего учебного года для определения степени 

усвоения обучающимися учебного материала, определения готовности детей к восприятию 

нового материала, повышения мотивации к освоению программы; выявление детей, отстающих 

и опережающих обучение; подбора наиболее эффективных методов и средств 

обучениядлядостиженияпланируемыхрезультатов.Формойконтроляявляетсяпедагогическое 

наблюдение. 

Промежуточный контроль проводится поокончаниипервого полугодия (в декабре). В 

ходе промежуточного контроля идет определение степени усвоения обучающимися учебного 

материала. Контроль осуществляется в форме тестирования. 

Итоговый контроль проводится по итогам освоения программы в целом для 

определения изменения уровня развития детей, их творческих способностей, определения 

образовательных результатов.Итоговый контроль осуществляется в форме защитытворческого 

проекта 
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Приложение1 
 

Календарно-тематическийплан 

 
№ 

п/п 

Темазанятия Количествочасов Дата 

проведени 

я 
Всего Практические 

работы 

1 Вводноезанятие 
«Образовательнаяробототехникас 

конструктором КЛИК». 

1  03.09.2024 

2 Изучениесоставаконструктора 
КЛИК. 

1 1 10.09.2024 

3 КонструкторКЛИКиего 
программноеобеспечение. 

1  17.09.2024 

4 Основныекомпонентыконструктора 
КЛИК. 

1  24.09.2024 

5 Сборкароботанасвободную тему. 
Демонстрация. 

1  01.10.2024 

6 Изучениемоторовидатчиков. 1 1 08.10.2024 

7 Изучениеисборкаконструкцийс 
моторами 

2 2 15.10.2024 
22.10.2024 

8 Изучениеисборкаконструкцийс 
датчикомрасстояния. 

1 1 29.10.2024 

9 Изучениеисборкаконструкцийс 
датчикомкасания,цвета. 

1 1 05.11.2024 

10 Конструированиеробота. 3 3 12.11.2024 
19.11.2024 
26.11.2024 

11 Сборкамеханизмовбезучастия 
двигателей и датчиков по 

инструкции. 

1 1 03.12.2024 

12 Конструированиепростогороботапо 

инструкции. 

2 2 10.12.2024 
17.12.2024 

13 Сборкамеханизмовсучастием 

двигателей и датчиков по 

инструкции. 

1 1 24.12.2024 

14 Конструированиеробота-тележки. 1 1 14.01.2025 

15 Созданиепростыхпрограммчерез 
меню контроллера. 

1 1 21.01.2025 

16 Понятие«программа»,«алгоритм». 
Написаниепростейших 

программдляроботапоинструкции. 

2 2 28.01.2025 

04.02.2025 

17 Написаниепрограммдлядвижения 
роботачерез менюконтроллера. 

1 1 11.02.2025 

18 Знакомствососредой 2  18.02.2025 
25.02.2025 

19 Понятие«средапрограммирования», 
«логическиеблоки». 

1  04.03.2025 

20 Интерфейссредыпрограммирования 

КЛИК и работа с ней. 

1 1 11.03.2025 
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21 Написание программ для движения 

роботапообразцу.Запускиотладка 

программ. 

1 1 18.03.2025 

22 Изучениеподъемныхмеханизмови 
перемещенийобъектов. 

2  25.03.2025 
01.04.2025 

23 Подъемныемеханизмы. 1  08.04.2025 
 

 

24 Конструирование собственного 

роботадляперемещенияобъектови 
написаниепрограммы. 

1  15.04.2025 

25 Учебныесоревнования. 1 1 22.04.2025 

26 Учебноесоревнование:Игрыс 
предметами. 

1 1 29.04.2025 

27 Творческиепроекты. 1 1 06.05.2025 

28 Школьныйпомощник. 1 1 13.05.2025 

29 Заключительноезанятие. 1  20.05.2025 
 Итого: 36 24  

 


